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Ce que nous avons réalisé
Le projet d’empreinte écologique de l’école Pierre-Savard consiste à concevoir un robot dynamique pour le tri des déchets 
afin de s’en servir pour faire du modelage auprès des élèves. Pour cela, on doit construire l’environnement de travail du 
robot (école, centre de tri de l’école avec les quatre catégories de déchets, bacs de collecte de déchets, coins des déchets 
dans le centre du tri).

Les objectifs éducatifs 
• Explorer et maîtriser la plateforme Lynx coding.

• Acquisition et développement de compétences en codage.

• Acquisition de connaissances sur la façon dont les élèves peuvent utiliser le codage dans une discipline particulière.

Les activités terminées
• Maîtriser les primitives et les syntaxes de Lynx.

• Environnement de travail du robot : construction de bacs de recyclage.
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